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PR-WPD Type

传感器范围 07
传感器范围 01

<PR-WPD-55>
收光器

发光器

传感器范围 14
传感器范围 01

<PR-WPD-59>
收光器

发光器

3) 传感器偏移设定
▶ 长按 <DOWN (SENSOR_SHIFT> 按钮进入传感器偏移设定模式。(※参考下述传感器偏移设定表)

▶ 按下 <UP (SENSOR_SET) 按钮> 或 <DOWN (SENSOR_SHIFT> 按钮设定传感器的偏移范围。

 -PR-WPD-55 : 设定范围从最小 -6 ~ 最大设定至 +6。(※传感器使用范围为 7 时，传感器偏移无法设定)

 -PR-WPD-59 : 设定范围最小 -9 ~ 最大设定至 +9。(※传感器使用范围从 1 ~ 5 或是 14 时，传感器偏移无法设定)

设定 例) [传感器范围 01] / [传感器偏移 -6]

传感器偏移设定 (-6 ~ 6)

<PR-WPD-55 传感器偏移>
14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14

LD1 LD2 LD3 LD4 LD5 LD6 LD7 LD8 LD9 LD10 LD11 LD12 LD13 LD14 LD15 LD16 LD17 LD18 LD19 LD20 LD21 LD22 LD23 LD24 LD25 LD26 LD27 LD28
14

28

HEALTH

SET

ERR

RUN

SENSOR_SETTIME_SET SENSOR_SHIFT

(UP) (DOWN)

RUN/STOP

SEN_ERR COM  RUN MODE1 MODE2 GND GND

ALARM REMOTE

PROJECT OUTPUT

CAN-H  CAN-L  VIN+ GND NC COM NO AC  AC  E

POWER  INPUT  :  100~240VAC

POWER
ON / OFF

TEST MODE

传感器状态显示 LED

长按

-横轴 : 传感器偏移设定范围, -竖轴 : 传感器使用范围

 : 可设定偏移范围

<传感器偏移设定表>

7

6

5

4

3

2

1

-6 -5 -4 -3 -2 -1 0 +1 +2 +3 +4 +5 +6

<PR-WPD-55 | Light ON / Dark ON>

(传感器偏移设定范围)

(

传
感
器
使
用
范
围)

14

13

12

11

10

9

8

7

6

5

4

3

2

1

-9 -8 -7 -6 -5 -4 -3 -2 -1 0 +1 +2 +3 +4 +5 +6 +7 +8 +9

<PR-WPD-59 | Light ON / Dark ON>

(传感器偏移设定范围)

(

传
感
器
使
用
范
围)
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3. 外部接点RUN/STOP MODE说明
1) RUN MODE (NORMAL OPEN)

2) STOP MODE (不受是否检测出焊接孔影响，一直是NO接点)

※REMOTE和GND端子在如下图所示的连接状态下产生输出。
※在使用外部接点的RUN/STOP MODE之前，请先将下记连接解除。

RU
N

G
N
D

(1) 未检测出焊接孔时： NO接点

(2) 检测出焊接孔时： 在设定时间内NC接点

CA
N

 L

CA
N

 H

24
V

0V

RU
N

G
N

D

NC 接点

RUN / STOP 按钮

CA
N

 L

CA
N

 H

24
V

0V

RU
N

G
N

D

NO 接点

RUN / STOP 按钮
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PR-WPD Type

4. MODE 设定方法

 -MODE 设定是 <1 号按钮> 和 <2 号按钮>。

1) 4 种类 MODE 设定方法

设定 例)

若要变更 4 种类 MODE 时，根据检测对象可变更所有设定值。

SET 1 Time 3 秒 Sensor 4 SHIFT +1

SET 2 Time 1 秒 Sensor 6 SHIFT 0

SET 3 Time 5 秒 Sensor 10 SHIFT -2

SET 4 Time 9 秒 Sensor 2 SHIFT +5

 -MODE 设定时，直接接触会变为自动模式,在此模式中变更设定并适用。

MODE_1 OFF MODE_2 OFF SET_1
MODE_1 ON MODE_2 OFF SET_2
MODE_1 OFF MODE_2 ON SET_3
MODE_1 ON MODE_2 ON SET_4

SEN_ERR COM  RUN MODE1 MODE2 GND GND

REMOTE

PROJECT OUTPUT

ALARM

CAN-H  CAN-L  VIN+ GND NO COM NC

MODE_1

MODE_2
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本产品内虽不含短期寿命消耗件，但请对下列事项定期性检查。

1) 受发热体与直射光线等影响，产品内部温度异常升高？
2) 产品内部是否进入异物及导电性粒子？
3) 接线与端子部位变松与否，还有无其他异常现象？

5. 异常检查

项目 现象 对应

Err 1 电缆线连接状态不良 *电缆线连接状态确认

电源相关 控制器不运行
* 检查电源电压是否为 AC100 ~ 240V 并准确做好接线

* 因为异物进入和异常负荷，有可能引起内部的保险丝异
常时，请与总部联系。



管理员用设定菜单
PR-WPD-55, PR-WPD-59 (穿孔监测器)
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1) PR-WPD-55 / PR-WPD-59 设定
▶ 同时长按 <TIME_SET 按钮> + <SENSOR_SET 按钮>。

 -根据产品型号按下 <UP (SENSOR_SET) 按钮> 或是 <DOWN (SENSOR_SHIFT) 按钮> 选择使用型号。

WPD-55 设定

设定顺序编号

<PR-WPD-55 设定>

WPD-59 设定
设定顺序编号

<PR-WPD-59 设定>

1. 传感器确认方法

2. 控制箱传感器变更方法

▶ 同时长按 <TIME_SET 按钮> + <SENSOR_SET 按钮>。

 -自动对传感器进行确认. 之后根据传感器的状态在 "状态显示 LED" 中显示 OK 或 NG。

1) 传感器自动确认

OK

设定编号

<OK> <NG>

NG

设定编号

2) 传感器手动确认
▶ 同时长按 <TIME_SET 按钮> + <SENSOR_SET 按钮>。

 - 手动确认传感器。按下 <UP (SENSOR_SET) 按钮> + <DOWN (SENSOR_SHIFT) 按钮>，一边查看 '传感器状态显
示 LED' 画面，一边用肉眼确认传感器的状态。

 (※手动确认时不会出现 OK 或 NG 这样的单独状态。)

传感器编号

设定顺序编号

<传感器手动确认>
14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14

LD1 LD2 LD3 LD4 LD5 LD6 LD7 LD8 LD9 LD10 LD11 LD12 LD13 LD14 LD15 LD16 LD17 LD18 LD19 LD20 LD21 LD22 LD23 LD24 LD25 LD26 LD27 LD28
14

28

HEALTH

SET

ERR

RUN

SENSOR_SETTIME_SET SENSOR_SHIFT

(UP) (DOWN)

RUN/STOP

SEN_ERR COM  RUN MODE1 MODE2 GND GND

ALARM REMOTE

PROJECT OUTPUT

CAN-H  CAN-L  VIN+ GND NO COM NC AC  AC  FG

POWER  INPUT  :  100~240VAC

POWER
ON / OFF

TEST MODE

传感器状态显示 LED

确认按钮
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▶ 同时长按 <TIME_SET 按钮> + <SENSOR_SET 按钮>。
 -根据传感器的传感感应设定启动与否

  ● Light ON (入光动作) : 发光部发出的光源进入收光部时继电器 (Relay) 处于开启 ON 状态的动作方式。
  ● Dark ON (遮光动作) : 发光部发出的光源未能被收光部接收时，继电器处于开启 ON 状态的动作方式。

2) Light ON / Dark ON 设定

3. 控制箱及传感器版本号确认
▶ 同时长按 <TIME_SET 按钮> + <SENSOR_SET 按钮>。

 -整数 : 控制箱版本 / 小数点 : 传感器版本

主控制箱版本

传感器版本

设定顺序编号

动作 Light ON (入光动作) Dark ON (遮光动作)

收光部状态

动作表示等 (LED)

继电器动作

入光  
遮光

ON
OFF

ON
OFF

<Light ON>

Light ON

设定顺序编号

無检出物

收光器

发光器

<Dark ON>

Dark ON

设定顺序编号

有检出物

收光器

发光器
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保罗电机工业(株)

1. 自产品购买日期起，依据各产品保证期间正常使用时所发生的故障或异常可享受免费维修服务。

2. 保罗电机工业(株)产品的免费维修保证期为1年(12个月)。

3.根据本保证书内容欲维修时，请跟购买处(销售单位)或总公司联系。
   但购买处(销售单位)或总公司运输相关费用由客户端承担。

4. 若属于下列情形，虽保证期间内也不能享受免费维修服务
   1) 因使用者操作不注意或使用方法错误而导致本产品故障或受损
   2) 因指定代理商或总公司外之他处修理、改造、拆卸清洗而导致本产品故障或受损
   3)因火灾、地震、水灾、打雷等自然灾害导致本产品故障
   4) 因坠落、冲击、加压、灰尘、震动、砂、浸水等保管上不注意而导致本产品故障或受损
   5)因正品以外的消耗品或产品而导致本产品故障或受损之情形 
   6)未提交本质量保证书时
   7)与其他机械链接而导致本产品故障时
   8)本保证书上未记载购买日期、产品名称、单位名称、供应者(供应单位)等事项时，或者虚报购买日期之情形 

5. 本产品以外的零配件(盒子、接线盒、玻璃类、连接器等)及消耗品(油类、过滤器、保险丝、灯类等)是不属于保证范围

6. 针对本产品故障因而导致其他相关损害(故障相关所有费用及丧失产品正常运作而可获取的正常利益、本产品异常而导致其他
机械损害等)无补偿之可能。

  

7. 本公司所有产品通过精密的制造工程及检测， 因购买处所导致的噪声(Noise) 或 ± 1~2mm偏差不属于产品交换对象。 

President & CEO : Kim  Jung  Kweon

■ 非常感谢购买保罗电机工业(株)产品。
■ 此保证书如下述内容保证进行免费维修服务。
■ 未提交本质量保证书时不能享受免费维修服务，故请好好保管。

质量保证相关条款

质量保证书

客户

姓名 单位名称

联络处 E-mail

地址

销售单位
购买处 联络处

地址

产品名称

购买日期

问题点



www.pora.com
PORA ELECTRIC MACHINERY CO.,LTD.

www.pora.com
PORA ELECTRIC MACHINERY CO.,LTD.

保罗电机工业(株) www.pora.com

最新信息请参考我司网站
1. 本说明书内容变更不提前通知，请谅解。
2. 产品使用前务必阅读本产品目录与使用说明书。 
3. 阅读此份资料内容后，请提供正确的产品技术规格。

总公司

京畿道军浦市LS路166番街13 (衿井洞)

TEL: +82-31-455-8183,       FAX: +82-31-457-8183

采购咨询

E-Mail
●公司邮箱: pora@pora.com          ●总务部: general@pora.com 

●营业部: 国内- sales@pora.com   ●贸易- 海外- trade@pora.com
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